
A-1 (L-R)
HAND ASCENDER
EL JUMARI

DATA SHEET 

(EN) 
• Ideal design for ascending and hauling systems
• Capability to connect with pulley and foot loop thanks to lower/upper 
connection eye

(TR)
•  İp üzerinde ilerlemek ve çekme sistemi kurmak için ideal tasarım
• Alt/üst bağlantı gözü sayesinde makara ve ayak perlonu ile bağlantı kurma 
imkanı
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Material/Malzeme: Aluminium /Alüminyum
Rope Dia /Halat Çapı: Ø 8-13 mm
Weight/Ağırlık: 238 gr
Standard/Standart: EN 567, UIAA    


